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GPIOO GPIOO®
GPIO1 GPIO1®
GPIO2 / ttys5_RXD
GPIO3 / ttys5_TXD
GPIO4 / ttys6_RXD GP1046
GPIO5 / ttys6_TXD GPIO5®
GPIO6 / PWM1 PWM1
GPIO7 / PWM2
GPIO8 / PWM3 PWM3
GPIO9
GPIO10 / CAN1_RXD
GPIO11 / CAN1_TXD
GPIO12 / CAN2_RXD
GPIO13 / CAN2_TXD
GPIO14 GPI014¢ GPI1014¢
GPIO15 GPIO156 GPIO156
GPIO16 / SD_CLK GPIO16° GPIO16°
GPIO17 / SD_CMD GPIO17° GPIO17°
GPIO18 / SD_DO GPIO18° GPIO18°
GPIO19/SD_D1 GPIO19° GPIO19°
GPI020/SD_D2 GPI020° GPI020°
GPIO21/SD_D3 GPIO215 GPI0215
GPIO22 / SD_DETn GPI0225 GPI0225
GPIO23 / GPT_Capture | GPIO236 GPI1023¢ GPT1
GPIO24
GPIO25 GPI025° GPI025°
GPIO26 / 12C_SDA
GPI027 / 12C_SCL
GPI028 / SPI_MISO GPI1028¢ GPI1028¢ SPI_MISO
GPI0O29 / SPI_MOSI GPI1029¢ GPI1029¢ SPI_MOSI
GPIO30 / SPI_SCLK GPIO30¢ GPI030¢ SPI_SCLK
GPIO31 / SPI_CSn GPIO316 GPI031¢ SPI_CSn
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